Rhylron:

Regelsysteme fur hydraulische und elektrische Antriebe

CNC Steuerung AN308
Digitaler Regler

Die Baueinheit AN308 ist eine Weiterentwicklung des bereits bekannten digitalen Reglers AN307. Wahrend bei der
AN307 die Verarbeitung von Analogsignalen im Vordergrund stand, war die Zielsetzung bei der Entwicklung der
AN308 die zusatzliche Verarbeitung von digitalen Wegaufnehmern. Dies gestattet den Einsatz der AN308 als CNC-
Steuerung.

Die Sensorik wurde universell gestaltet, so dal3 durch Austausch eines Moduls die unterschiedlichsten Sensoren
ausgewertet werden kénnen (z.B. 4...20mA, 10V, 7,5V+4V). Weiterhin wird der Anschluf3 eines induktiven
Wegaufnehmers durch den integrierten Mittelfrequenzgenerator ermdéglicht.

Zum Betrieb der Reglerbaugruppe mit digitalen Sensoren wurden Schnittstellen fur SSI-Geber, Inkrementalgeber,
sowie fir Ultraschallwegaufnehmer (MTS) vorgesehen. Die Auswertung des Ultraschallwegaufnehmers erfolgt
direkt auf der Baugruppe.

Um eine direkte Ansteuerung von Proportionalventilen zu ermdglichen, sind auf der Baueinheit hochdynamische
PWM-Endstufen angeordnet, die mit einer Tragerfrequenz von ca. 6kHz Spitzenstrdme von Uber 3A ermdglichen.
Zur besseren Anpassung an unterschiedliche Ventile sind die Spulenstrdme in drei Bereichen (800mA, 1600mA,
3000mA) umsteckbar.

Durch den Einsatz eines 32 Bit Rechnersystems wird eine kurze Zykluszeit erreicht, die eine Regelung von hochdy-
namischen Antrieben ermdglicht.

Um dieses Gerat einer breiten Anwendung zuzufiihren, wurde es mit einem 4-fach Digital-/Analogwandler (12bit
Auflésung) ausgestattet, so daf auch ein externes Servo- oder Regelventil ansteuerbar ist. Bei den Analogausgan-
genist eine Umschaltung zwischen £10V, £20mA und £10mA mdglich.

Durch schaltungstechnische MalRnahmen wird aus den Weg- bzw. Drucksignalen die Geschwindigkeit und Be-
schleunigung ermittelt, die als Zustandsgroéf3en in den Regler eingekoppelt werden kénnen. Aul3erdem sind diverse
Kennlinienanpassungen, Signalbegrenzungen, -vorsteuerungen und -invertierungen maoglich. Insgesamt lassen
sich bis zu 3 Regler als Kaskade betreiben.

Die Reglerbaugruppe verfligt tGber 16 digitale Eingange und 10 digitale Ausgange. Die Eingange werden zur
Steuerung der Baugruppe (Freigabe, Sollwertauswahl,...) genutzt, wahrend die Ausgange, die als High Side Driver
ausgefluhrt sind, als Statusanzeige dienen. Eingange und Ausgange sind optoentkoppelt.

Die Parametrierung und Sollwertvorgabe erfolgt satzweise tber einen externen Rechner (PC) oder optional Uber
die Eingabetastaturin Verbindung mit einem Display.

Die Kommunikation mit dem Gerat ist Uber die 16 Eingange oder optional tiber die serielle Schnittstelle sowie Uber
die Analogeingange moglich.
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Technische Daten:

Versorgungsspg.

Hilfsspannungen

Endstufe

Ausgangsstrom

Dither

Steckverbindung

Abmessungen
(Malde Uber alles)

Schutz-, Filter-
beschaltung

Rhytron GmbH
Baumstrasse 39

24V DC (18...32V DC)

unstabilisiert
unstabilisiert
unstabilisiert
stabilisiert
stabilisiert

ca. +24V,
ca. +15V,
ca. -15V,
+10V,
-10V,

hochdynamische PWM-Endstufe
PWM-Frequenz: ca. 6kHz

| . in 3 Bereichen umsteckbar:

nenn

800mA, 1600mA, 3000mA

Frequenz & Amplitude einstellbar Fre-
quenz: 50...400Hz
Amplitude: 0...10% vom Nennstrom

48pol. Messerleiste DIN41612 F48
64pol. Messerleiste DIN41612 C64

Breite: 50,8mm
Hohe: 128,4mm
Tiefe: 189,5mm

nach IEC801, Baugruppe entspricht
den EMV-Bestimmungen

CPU

Speicher

Dateneingabe

digitale Eingénge
digitale Ausgange

analoge Eingéange

analoge Ausgange

Motorola MC68332

RAM 256KB
EPROM 128KB /512KB
EEPROM 32KB

Parametrierung und Sollwerteingabe
erfolgt Uber die serielle Schnittstelle

oder Uber die optionale Tastatur und
das 8-stellige Display

16 dig. Eingange, 24V ca. 8mA
10 dig. Ausgange, 24V ca. 100mA

1 Sollwerteingang

1 Grenzwerteingang

5 Sensoreingange

alle Eingange durch Module anpass-
bar, 12bit Wandlerauflésung

4 analoge Ausgange, (£10V, £20mA,
+10mA), 12bit Wandlerauflésung

dig.Wegaufnehmer Ultraschallwegaufnehmer (MTS)

Schnittstellen

Rhylron:

D - 47198 Duisburg

Inkrementaler Wegaufnehmer
SSI-Sensor

RS232 ( 9600 Baud), RS485

Telefon: +49(0)2066 99394-0
Telefax: +49(0)2066 99394-10
eMail: info@rhytron.de

Anderungen vorbehalten
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